Лекция 13 






28 ноября 2001.
Функции тестового драйвера 
С хема верификации, основанная на коммутативности диаграммы

В контексте верификации мы имеем дело со спецификацией (моделью), с одной стороны, и с тестами, которые проверяют релизацию (взаимодействуют с реализацией), с другой стороны. Тем самым задача состоит не только собственно в проверке поведения, а и в проверке соответствия поведения реализации поведению ее модели.

В случае тестировании программы (или модели) самой по себе нас удовлетворила бы следующая схема:
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Обозначения:

· Op 

- операция в модельном или спецификационном пространстве

· in, out
- входные и выходные 

· pre-Op
- предусловие операции Op
Вопрос:

Что меняется при введении в рассмотрение модели?

	Знаю
	Уточняю
	Узнал

	
	
	


[image: image1.wmf] 

in

 

Op

 

out

 

pre

-

Op (in, out) = 

true

 

Обозначения

· Op-mod 
- операция в модельном (спецификационном) пространстве

· Op-impl
- операция в реализационном пространстве

· in, out
- входные и выходные данные в реализационном пространстве

· IN, OUT
- входные и выходные данные в модельном пространстве

· retr 

- восстанавливающая функция

Факторы, влияющие на выбор схемы тестового драйвера

· Сценарий в реализационной моде/в модельной моде

· Без модификации состояния/с модификацией

· Спецификация явная (explicit) / неявная (implicit)

Вариант схемы драйвера в предположении, что

· Сценарий в реализационной моде

· Модификации состояния нет

· Спецификация неявная

1. trace1 .


// вход в базисный драйвер

2. retr(in) -> a [verdict:=fault]

3. pre(a) [verdict:=fault]

4. trace2


// классификация ситуации
5. call_op (in) -> out

6. retr (out) -> b [verdict:=fault]

7. post (b) -> verdict

8. trace3 


// выход из базисного драйвера

Тестовые сценарии
Схема сценария тестирования

Вариант «есть явный сценарий»

vec:=next_op_vector();
if pre_op(vec) then
if ~covered_op(vec) then verdict:=BDRV_op(vec) end
end

Вариант «нет явного сценария»

variable state_model : FSM;

...

vec:=next_vector(op, state_model);

if pre(op,vec) then if ~covered(op,vec) then 
let (res, verdict) = BDRV(op, vec) in

if ~verdict then exit end;
result:=res

end

state_model:=what_state(state_model,result);

…

Для построения тестового сценария достаточно:

· модели тестирования (позволяющей описать историю тестовой последовательности и цели, которые надо достичь);

· критерии оценки тестового в терминах спецификаций (и/или исходных текстов);

· дополнительные критерии тестового покрытия в терминах выбранной модели тестирования.

Независимое задание модели тестирования (например, в форме конечного автомата) порождает две проблемы:

· это дополнительная работа, поскольку иногда частично, а иногда полностью информация об этой модели содержится в спецификациях и может быть оттуда извлечена;

· при независимой разработке модели тестирования, она может оказаться несогласованной со спецификациями.

Модель тестирования (ее основу, например, в форме набора состояния и части переходов между ними) можно получить автоматически во время исполнения тестов. Необходимым условием получения конечного автомата при этом будет классифицирующая функция, которая состоянию данных сопоставляет класс эквивалентности, он же соответствует состоянию в модели тестирования.

Эта схема позволяет 

· получать модель согласованную со спецификаций

· оптимизировать/селектировать вызовы

· добиваться покрытия двойных, тройных переходов и т.д.
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